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рАБочАя прогрАммА курсА внЕурочной дш,ятпльности
<Робот и я) для 5 класса

Планируемые результаты освоения программы
личностные:
- формирование мировоззрения, соответствующего современному уровню
развития науки;
- формирование основ саморазвития и самовоспитания в соответствии с

уровнем развития общества;
- готовность и способность к самостоятельной, творческой и ответственной
деятельности;
- развитие навыков сотрудничества со сверстниками, взрослыми в
образовательной, общественно полезной, улебно-исследовательской,
проектной и других видах деятельности;
- осознанный выбор будущей профессии и возможностей реализации
собственных жизненных планов.
Метапредметные:
_ самостоятельно определять цели деятельности и составлять планы
деятельности;
- самостоятельно осуществлять, контролировать и корректировать
деятельность;
- использовать все возможные ресурсы для достижения поставленных целей
и реаJIизации планов деятельности;
- выбирать успешные стратегии в рaIзличных ситуациJIх;
- применять навыки познавательной, учебно-исследовательской и проектной
деятельности в повседневной жизни;
- использовать средства информационных и коммуникационных технологий
в решении прикладных задач.
Предметные:
- владеть основными терминами робототехники lлри проектировании и
конструировании робототехнических систем;
- знать основные принципы и этапы разработки проектов;
- владеть навыками конструирования, сборки и отладки робототехнических
систем;
- владеть технологией программирования робототехнического устройства
или системы (разработка, тестирование, отладка и запуск программы
управления роботизированным устройством);
- различать по назначению устройства и компонеЕты, входящие в

робототехнический комплект оборудования;
- использовать знания из области физических основ робототехники для
построения робототехнических систем;
- объяснять принципы работы и н€tзначение основных блоков, их
использование при конструировании роботов и вьтбирать оптимальный
вариант их использованиJI;
- проектировать структурную и функцион.lJIьную схему робототехнического
устройства или системы;



- самостоятельно разрабатывать €tлгоритмы и программы с использованием
конструкций ветвления, циклов, а также использовать вспомогательные
aлгоритмы;
- самостоятельно производить отладку работы сконструированных роботов и

робототехнических систем в соответствии с требованиями проекта.
СОДЕРЖАНИЕ ПРОГРАММЫ

Вводное занятие <Робототехника и инженерия> Знакомство с конструктором
VЕХ (детали, способы соединения). Принципы конструирования.
Устойчивость. Энергия. Резиномотор. Основные принципы механики
Топор из конструктора. Рычаги. Зубчатые и ременные передачи. Простые
механизмы и движение. Виды ЕLлгоритмов. Программирование. .Щатчики
(касания, расстояния, цвета). Сборка базовой мобильной конструкции.
Программирование модели. Сборка модели CLAWBOT. Программирование
модели. Сборка модели CLAWBOT с сенсорами. Программирование модели.
Автопилот. Программирование модели. Творческие проекты.

Тематическое ttланирование 5 класс

.N}

п/п
Наименование раздела количество

часов
Форма

проведения
эор

1 Вводное занятие.
<робототехника и
инженерия)

1 Групповая http s ;liд fошоtJч/yyо dца9:
zanyatie-chto-takoe-

robototehnika-5 3 8 866 l .html
2. знакомство с

конструктором VEX
(детали,
способы соединения)

l Групповая,
практическое
занятие

http : //edurqbols, rц/2Q] ]Лбlче
x-iq-1./
http ://edurobots.ru/20 1 7/07lve
x-tq-2l

з-4 Принципы
конструирования

2 Групповая,
практическое
занятие

http ://edurobots.ru/20 1 7/07lve
x-iq-3/

5-6 Устойчивость. Энергия 2 Групповая,
практическое
занятие

http ://edurobots. ru/20 l 7/07lve
x-iq-4/
http ://edurobots.rr:/20 l 7/07lve
x-iq-5/

7-8 Резиномотор.
Основные принципы
механики

2 Групповая,
практическое
занятие

http://edurobots.ru/2!] ]Л? е
х-iq-б/
http ://edurobots.ru/20 1 7/08/ve
x-iq-7l

9-10 Топор из конструктора.
Рычаги

2 Групповая,
практическое
занятие

http : //edurobots. rrr/20 l7!8/че
x-iq-8/
htФ : //edurobots.rr/20 1 7/08/ve
x-iq-9/
http ://edurobots.ru/20 1 7/08/че
x-iq-10/

|1-12 Зубчатые и ременные
передачи

2 Групповая,
практическое
занятие

.rul20I7
x-iq-11/
http://edurobots.rr-r/20 l 7/08/ve
x-iq-12l
htto ://edurobots.ru/20 l 7/09/ve



x-iq-13/
http : //edurobots.n/2 0 1 7/09/ve
x-iq-14/

1 3-14 Простые механизмы и
движение

2 Групповая,
практическое
занятие

http ://edurobots.rr/20 1 7/09/ve
x-iq-15/
htф : //eduTobots.ru/20 1 7/09/ve
x-iq-16/

15-1б Виды аJ.Iгоритмов.

Программирование.
2 Групповая,

практическое
занятие

http ://edurobots.ru/20 1 7/1 O/ve
x-iq-19/
http : //edurobots.rr/2 0 1 7/ 1 O/ve
x-iq-20/

l7 ,Щатчики (касания,

расстояния, цвета)
l Групповая,

практическое
занятие

http s : //www. )rо utLr Ье. com/wat
ch?v:P52vwOXIO54
https : //www.youtube. com/wat
ch?v:OqzOi_N32r0
https ://www.voutube. com/wat
ch?v:uбhOOvGPLos

18 Сборка базовой
мобильной
конструкции

1 Групповая,
практическое
занятие

http://vex.examen-
teclrno lab. ru/vexi q/build-
instructions iq

19 Программирование
модели

1 Групповая,
практическое
занятие

http://examen-
technolab. ru/instuctions/new_
vex/iq book_new.pdf

20 Сборка
CLAWBoT

модели 1 Групповая,
практическое
занятие

http://vex.examen-
techno 1аЬ. rr./vexi q/build-
instructions iq

21 Программирование
модели

1 Групповая,
практическое
занятие

http://examen-
tech no l аЬ. rr-r/instucti ons/new_
vex/iq book new.pdf

22-2з Сборка
CLAWBoT
сенсорами

модели
с

2 Групповая,
практическое
занятие

http://vex.examen-
technolab.ru/vexiq/build-
instructions iq

24-26 Программирование
модели

2 Групповая,
практическое
занятие

http://examen-
techno l аЬ. rr-r/instuctions/new_
vex/iq book new.pdf

2,7 АВТОПИЛОТ 1 Групповая,
практическое
занятие

https ://infourok.rr/konspekt-
na-temu-robototehnicheskij -

konstruktor-vex-iq-
5741903.html

28 Программирование
модели

1 Групповая,
практическое
занятие

http://examen-
technol аЬ. rulinstuctions/new_
vex/iq book пеw.рсЦ

29-з4 Творческие проекты 6 Защита
проекта

https :/inovainfo.ru/article/ l 4З
40

з4



Календарно-тематическое планирование
5 класс

ль
п/п

название темы количество
часов

Щата
планирyемая

Щата
фактическая

1 Вводное занятие
кРобототехника и инженерия. >

2. Знакомство с конструктором
VЕХ (дета:rи,
способы соединения)

1

з-4 Принципы конструирования 2

5-6 Устойчивость. Энергия 2

7-8 Резиномотор. Основные
принципы механики

2

9-
10

Топор из конструктора. Рычаги
2

11-
l2

Зубчатые и ременные передачи
2

13-
l4

Простые механизмы и движение 2

15-
16

Виды
Программирование

€rлгоритмов.
2

17 ,Щатчики (касания, расстояния,
цвета)

1

18 Сборка базовой мобильной
конструкции

1

19 Програпtмирование модели 1

20 Сборка модели CLAWBOT 1

2| Программирование модели 1

11

Zэ
Сборка модели CLAWBOT с
сенсорами

2

24-
26

Программирование модели
J

27 АВТОПИЛОТ 1

28 Программирование модели 1

29-
з4

Творческие проекты
1

Итого з4

1


